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Abstract

The Mechatronics Subcommittee of the Mechanical Engineering Scientific Committee was established at the
Hungarian Academy of Sciences. The subcommittee reviewed the opinions of the 9 Hungarian universities
practicing mechatronics on how the composition of mechatronicss co-disciplines has changed. Initially,
mechatronics was considered as a combination of 3 co-disciplines, today this has increased to 6. The
subcommittee of the Hungarian Academy of Sciences adopted a new logo: The presentation presents in detail
the changed role of co-disciplinesKeywords: mechatronics, mechanical engineering, electronical
engineering, informatics
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Kivonat

A Magyar Tudomanyos Akadémian megalakult a Gépszerkezettani Tudomdanyos Bizottsag Mechatronikai
albizottsaga. Az albizottsag dttekintette a 9 magyarorszagi — mechatronikat miiveld egyetem véleményét
arrol, hogyan valtozott meg a mechatronika tars-tudomanyi osszetétele. Kezdetben a mechatronikat 3 tars-
tudomany otvozetként tekintettiik, ma ez 6-ra nott. Az MTA albizottsaga uj logot fogadott el: Az eléadas
részletesen bemutatja a tars-tudomanyok megvaltozott szerepét

Kulcsszavak: mechatronika, gépészet, elektronika, informatika, szenzortechnika, aktuatortechnika,
iranyitastechnika

BEVEZETES

A Magyar Tudomanyos Akadémian megalakult a Gépszerkezettani Tudomanyos Bizottsag
Mechatronikai albizottsdga. Az albizottsag attekintette a 9 magyarorszadgi — mechatronikat miivel6 egyetem
véleményét arr6l, hogyan valtozott meg a mechatronika tars-tudomanyi Osszetétele. Kezdetben a
mechatronikdt 3 tars-tudomany otvozetként tekintettiik, ma ez 6-ra ndtt. Az MTA albizottsdga 1) logot
fogadott el: A cikk részletesen bemutatja a tars-tudomanyok megvaltozott szerepét.
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1. A MECHATRONIKAI TUDOMANYOK FEJLODESE

Y

mutatja az egyre magasabb szintli eredményeket a klasszilus mechatronikatol az intellektualis
mechatronikaig.
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1. dbra. A mechatronikai tudomdnyok evolucioja [1]

2. HELYZETELEMZES MAGYARORSZAGON

A Magyar Tudoményos Akadémia Gépszerkezettani Tudomanyos Bizottsdganak mechatronikai
Albizottsaga a kilenc magyarorszagi — mechatronikai mérndkképzéssel foglalkozo egyetem részvételével
kérdoives felmérést végzett. Kiindulasként a hagyoméanyos mechatronika logo tars-tudomanyi felosztasa
alapjan keriiltek szdmitasba vételre a tars-tudomanyok. (2.abra)
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2. abra. A hagyomdnyos mechatronika logé
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A felmérés soran el6szor kiilondsebb logikai sorrend nélkiil felsorolasra keriiltek azok a tars-tudomanyok,

amelyek valamelyik egyetemen szerepelnek a mechatronikai mérnok képzésben. (1.tablazat)

Tars-tudomanyok, amelyek szerepet jatszanak a mechatronikaban

Elektronika
Elektrotechnika
Iranyitastechnika
Szamitastechnika
Informatika
Szenzortechnika
Aktuatortechnika
Hajtastechnika
Vezérléstechnika
Szabalyozastechnika
Pneumatika
Hidraulika

Hotan

Aramlastan
Mechanika
Lengéstan-rezgéstan

Anyagtudomany
Polimertechnika
Rendszertechnika
Lézertechnika
Automatizalas
Villamoshajtasok
Gépi Latas
Képfeldoplgozas
Gyartastechnologia
Miszertechnika
Mérestechnika
Mesterséges intelligencia

Tervezéselmélet és modszertanBiztonsagtechnika
Motion capture technikak

Robottechnika
Mechanizmusok

NC, CNC, CIM rendszertechnikaFuzzy technikak
Reologia

CAD rendszerek

Szimulacios technikak

Kiberfizika

Reologia
Tribologia

Muszaki optikai rendszerek (Applied Optics) Telemetria

Biomechanika
Optomechatronika

Jarmimechatronika

Epiiletmechatronika (intelligens haz)
Intelligens gépek

Beagyazott rendszerek

Szinelmélet
Vilagitastechnika

Mozgasszabalyozas

1.tablazat

VR rendszerek technikai
Autonom rendszerek
Machine learning

Adaptiv rendszertechnika

Mijkro és nanotechnolagia
Autonom jarmutechnikak
Infokommunikacio

Ember- géprendszerek
Finommechanika

Optikai érzékelés
Elektronikai technologiak
Mindségszabalyozas

A felméréskor az egyes diszciplinak mechatronikara vonatkozo hatasat kellett pontozni 1-10-ig.

A felmérésben kilenc egyetemrél és az akadémiai albizottsagbol Osszesen 21 f6 vett részt. A
résztvevok véleményeit kutatohelyenként atlagolva Gsszesitettiik. ( lasd a 3.4brat.)

Delft
Edutus

BME

ME

SzIE

SzE
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. Atlagolas

kutatdohelyenként
diszciplinanként

. Csoportositas

Mechanical engineering
Electrical engineering
Control technology
Informatics

Sensing technology
Actuator technology

3. abra. 4 felmérésben résztvevd egyetemekrdl beérkezett kerddivek szama

A felmérés alapjan csoportositottuk a tars-diszciplindkat. A kordbbi hdrom tars-tudomany helyett a
felmérés szerint hat csoportba voltak besorolhatok a tars-tudomanyok. Az informatika 6nallé csoportta valt,
ezt a rohamos fejlédés kivanta meg (mesterséges intelligencia). Onallé csoportként kezeltiik a szenzorokat és
az aktuatorokat, amelyek a mechatronikai rendszerek be-és kimeneti frontjan téltenek be meghatarozo
szerepet azzal, hogy a mechatronikai rendszer a kdrnyezetének érzékelése nyoman gyakorol befolyast

magara a kdrnyezetére.
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3. AFELMERES EREDMENYEI

Az eredményeket csoportonként az aldbbi 6 diagramon mutatjuk be. A csoport cimek alatt az atlag

pontszamok talalhatok.
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Mechanical Engineering
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Sensing Technology

7
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4. ATUDOMANYTERULETEK EGYMASRA HATASANAK
GRAFIKUS ABRAZOLASA
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4. ébra. Kiilonféle mechatronika logok

A Magyarorszagon hasznalt — ,,Petrik-féle” harom kords mechatronika logo a gépészet, az
elektrotechnika-elektronika és a szamitogépes iranyitastechnika egymasrahatasat szemlélteti.
A felmérés alapjan azonban fel kellett ismerniink, hogy
* A mechatronika visszahatott a tarstudomanyokra
* Az informatika fejlédése kiilon kort indokol (Al)
* A mechatronikai rendszer
érzékeli a kdrnyezetét (sensing) és
aktivan hat a folyamatokra (actuators)
Ezek figyelembevételével megsziiletett az Gj mechatronika logo, amelyet a 5.4bran mutatunk be.

MECHATRONICS

5. abra. Az uj mechatronika logo
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4. KONKLUZI0O

A mechatronika az 5.3bran lathatéan visszahat a tars-tudomanyokra és nem egy kis metszete
a tars-tudomanyi kérdknek, hanem egy kiterjed6 Uj tudomany. A mechatronika logo két uj tars-
tudomannyal béviilt (szenzortechnika és aktuatortechnika), mikézben az informatika 6nallédsodott.

Kdszénetnyilvanitas

Koszonetet mondunk az alabbi palyazati tamogatasoknak:

A kutatas a TKP-6-6/PALY-2021 szamu projekt a Kulturalis és Innovacidés Minisztérium Nemzeti
Kutatasi Fejlesztési és Innovacios Alapbdl nyujtott tamogatasaval, a TKP2021-NVA palyazati
program finanszirozasaban valosult meg.
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