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Abstract 

The Mechatronics Subcommittee of the Mechanical Engineering Scientific Committee was established at the 

Hungarian Academy of Sciences. The subcommittee reviewed the opinions of the 9 Hungarian universities 

practicing mechatronics on how the composition of mechatronics’s co-disciplines has changed. Initially, 

mechatronics was considered as a combination of 3 co-disciplines, today this has increased to 6. The 

subcommittee of the Hungarian Academy of Sciences adopted a new logo: The presentation presents in detail 

the changed role of co-disciplinesKeywords: mechatronics, mechanical engineering, electronical 

engineering, informatics 
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Kivonat 

A Magyar Tudományos Akadémián megalakult a Gépszerkezettani Tudományos Bizottság  Mechatronikai 

albizottsága. Az albizottság áttekintette a 9 magyarországi – mechatronikát művelő egyetem véleményét 

arról, hogyan változott meg a mechatronika társ-tudományi összetétele. Kezdetben a mechatronikát 3 társ-

tudomány ötvözetként tekintettük, ma ez 6-ra nőtt. Az MTA albizottsága új logót fogadott el:   Az előadás 

részletesen bemutatja a társ-tudományok megváltozott szerepét 

.Kulcsszavak: mechatronika, gépészet, elektronika, informatika, szenzortechnika, aktuátortechnika, 

irányítástechnika 

 

BEVEZETÉS 

A Magyar Tudományos Akadémián megalakult a Gépszerkezettani Tudományos Bizottság  

Mechatronikai albizottsága. Az albizottság áttekintette a 9 magyarországi – mechatronikát művelő egyetem 

véleményét arról, hogyan változott meg a mechatronika társ-tudományi összetétele. Kezdetben a 

mechatronikát 3 társ-tudomány ötvözetként tekintettük, ma ez 6-ra nőtt. Az MTA albizottsága új logót 

fogadott el:   A cikk részletesen bemutatja a társ-tudományok megváltozott szerepét. 
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1. A MECHATRONIKAI TUDOMÁNYOK FEJLŐDÉSE 

Áttekintve a mechatronikai tudományok fejlődését – evolúcióját 1950-től a mai napig az 1.ábra 

mutatja az egyre magasabb színtű eredményeket a klasszilus mechatronikától az intellektuális 

mechatronikáig.  

 

 

1. ábra. A mechatronikai tudományok evolúciója [1] 

 

2. HELYZETELEMZÉS MAGYARORSZÁGON 

 

A Magyar Tudományos Akadémia Gépszerkezettani Tudományos Bizottságának mechatronikai 

Albizottsága a kilenc magyarországi – mechatronikai mérnökképzéssel foglalkozó egyetem részvételével 

kérdőíves felmérést végzett. Kiindulásként a hagyományos mechatronika logó társ-tudományi felosztása 

alapján kerültek számításba vételre a társ-tudományok. (2.ábra) 

 

 

2. ábra. A hagyományos mechatronika logó 
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A felmérés során először különösebb logikai sorrend nélkül felsorolásra kerültek azok a társ-tudományok, 

amelyek valamelyik egyetemen szerepelnek a mechatronikai mérnök képzésben. (1.táblázat) 

 

Társ-tudományok, amelyek szerepet játszanak a mechatronikában                                           1.táblázat 

 

  

 

A felméréskor az egyes diszciplinák mechatronikára vonatkozó hatását kellett pontozni 1-10-ig. 

A felmérésben kilenc egyetemről és az akadémiai albizottságból összesen 21 fő vett részt. A 

résztvevők véleményeit kutatóhelyenként átlagolva összesítettük. ( lásd a 3.ábrát.) 

 
3. ábra. A felmérésben résztvevő egyetemekről beérkezett kérdőívek száma 

 

A felmérés alapján csoportosítottuk a társ-diszciplinákat. A korábbi három társ-tudomány helyett a 

felmérés szerint hat csoportba voltak besorolhatók a társ-tudományok. Az informatika önálló csoporttá vált, 

ezt a rohamos fejlődés kívánta meg (mesterséges intelligencia). Önálló csoportként kezeltük a szenzorokat és 

az aktuátorokat, amelyek a mechatronikai rendszerek be-és kimeneti frontján töltenek be meghatározó 

szerepet azzal, hogy a mechatronikai rendszer a környezetének érzékelése nyomán gyakorol befolyást 

magára a környezetére. 
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3. A FELMÉRÉS EREDMÉNYEI 

Az eredményeket csoportonként az alábbi  6 diagramon mutatjuk be. A csoport címek alatt az átlag 

pontszámok találhatók. 
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4. A TUDOMÁNYTERÜLETEK EGYMÁSRA HATÁSÁNAK  

GRAFIKUS ÁBRÁZOLÁSA 

 
4. ábra. Különféle mechatronika logók 

 

A Magyarországon használt – „Petrik-féle” három körös mechatronika logó a gépészet, az 

elektrotechnika-elektronika és a számítógépes irányítástechnika egymásrahatását  szemlélteti. 

A felmérés alapján azonban fel kellett ismernünk, hogy 

• A mechatronika visszahatott a  társtudományokra 

• Az informatika fejlődése külön kört indokol   (AI) 

• A mechatronikai rendszer  

                                        érzékeli a környezetét (sensing) és 

                                        aktívan hat a folyamatokra (actuators) 

Ezek figyelembevételével megszületett az új mechatronika logo, amelyet a 5.ábrán mutatunk be. 

 

 

5. ábra. Az új mechatronika logó 
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4. KONKLÚZIÓ 

A mechatronika az 5.ábrán láthatóan visszahat a társ-tudományokra és nem egy kis metszete 
a társ-tudományi köröknek, hanem egy kiterjedő új tudomány. A mechatronika logo két új társ-
tudománnyal bővült (szenzortechnika és aktuátortechnika), miközben az informatika önállósodott. 
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