XXIII. Enelko — XXXII. SzamOkt

Kisméretii légi jarmiivek felismerése és kovetése
rozettapasztazé LIiDAR hasznalataval

Detection and tracking of micro aerial vehicles using LIDAR sensors

MAJDIK Andréas Laszlé

HUN-REN Magyar Kutatasi Hal6zat, SZTAKI Szémitastechnikai és Automatizalasi
Kutatdintézet, Gépi Erzékelés Kutatélaboratorium
H-1111 Budapest, Kende u. 13-17.
majdik@sztaki.hun-ren-hu, +36 1 279 6174

Abstract

Detection, recognition, and tracking of small-scale flying objects has long been a major research area in the
field of computer vision. In many ways, LiDAR technology is more suitable for tracking than conventional
cameras, but due to their size and price, they have so far been used mainly in laboratory or military
environments. Thanks to technological advances, there are now much more compact, palm-sized LiDARS
that, while not as capable as their larger and more expensive counterparts, can be used to track Micro
Aerial Vehicles. The rosette-tracking Livox LiDAR sensor uses multiple laser beams arranged in a line of
sight, which moves in a non-repetitive rosette-type pattern inside the sensor, covering the field of view. This
type of solution results in faster measurement, cheaper construction and smaller sensor size. In recent years,
we developed a new technology that can use these small LiDARs to detect and track small rotorcrafts in the
surrounding environment.
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Kivonat

A repiilé objektumok felismerése, azonositisa és kdvetése régota kiemelt kutatdsi teriilete a szamitogépes
latas tudomanytertletnek. A kovetésre a LiDAR technoldgia sok szempontbdl alkalmasabb, mint a
hagyomanyos kamerdk, de méretiikbol és arukbol adodoan eddig foleg laboratoriumi, vagy hadaszati
kérnyezetben alkalmaztak Oket. A technologiai fejlodésnek készonhetden ma mar léteznek sokkal
kompaktabb, tenyérben elféré LiDAR-ok is, amik ugyan nem tudnak annyit, mint a nagyobb és dragabb
tarsaik, de a bennik rejlé lehetdségeket tigyesen kihaszndlva kivaléan alkalmasak lehetnek a légi jarmiivek
kovetésére. A rozettapasztazo Livox LIDAR szenzor tobb Iézersugarat hasznal egy vonalba rendezve, amely
sugartomb egy nem ismétlodo, rozetta tipusu mintat kévetve mozog az érzékeld belsejében, lefedve a
latomezot. Ez a tipusu megoldas gyorsabb mérest, olcsobb kivitelezést és kisebb szenzorméretet eredményez.
Az elmult években kutatasaink soran kifejlesztettiink egy olyan uj technologiat, ami ezen kis méretii LIDAR-
ok segitsegevel észlelni tudja a kornyezetiinkben feltiing kisméretii légi jarmiivet, és koveti azt.
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